Elektrické obvody 3

1. Lineární, časově invariantní obvody - definice
2. Jednotkový impuls, posloupnost jedniček jako báze pro diskrétní signály, impulsní odezva diskrétního systému
3. Konvoluce v diskrétních systémech, konvolutorní suma pro lineární, časově invariantní kauzální systém, Diracův impuls, aproximace spojitého signálu impulsy, impulsní odezva h(t) spojitého systému
4. Konvolutorní integrál pro lineární, časově invariantní, kauzální, spojitý systém

5. Popis spojitých systémů diferenciální rovnicí, význam Laplaceovy transformace, přenosová funkce spojitého systému H(p), kmitočtové charakteristiky, modulová a fázová charakteristika, charakteristika skupinového zpoždění

6. Postup výpočtu impulsní odezvy z přenosové funkce analogového a diskrétního obvodu
7. Popis diskrétních systémů diferenční rovnicí, princip náhrady derivace diferencí, význam z-transformace, přenosová funkce diskrétního systému, kmitočtové charakteristiky

8. Přenos a impulsní odezva základních RC článků (integrační, derivační)
9. Imitanční, smíšené a kaskádní maticové charakteristiky dvojbranu, důsledky reciprocity a impedanční souměrnosti dvojbranu

10. Popis soustavy obvodovými rovnicemi, matice soustavy, redukce popisu na dvojbranový popis, Cramerovo pravidlo, degenerované dvojbrany a jejich popis A, Z, Y maticemi
11. Spojování dvojbranů, regularita spojení

12. Vstupní, výstupní impedance dvojbranu (vyjádření z kaskádních matic A, B), význam obrazové impedance, obrazového přenosu dvojbranu 

13.  Definice provozního přenosu výkonu reaktančního dvojbranu, provozní přenos napětí naprázdno, na vstupu nakrátko, důvody nutnosti reálné zátěže jedné, resp. obou bran LC příčkového filtru
14. Výkonové poměry na provozně zatíženém reaktančním dvojbranu, charakteristická rovnice a charakteristická funkce a jejich význam při řešení aproximační úlohy syntézy filtru

15. Význam impedančního a kmitočtového normování, normování a odnormování základních prvků R,L,C 

16. Ideální modulové charakteristiky základních typů filtrů, toleranční schéma filtru, význam kmitočtových transformací v syntéze filtrů 

17. Butterworthova aproximace, charakteristická funkce a její souvislost s maximálně plochou charakteristikou modulu přenosu, rozložení pólů přenosové funkce Butterworthových NDP v komplexní rovině

18. Čebyševova aproximace, charakteristická funkce a její souvislost s modulovou charakteristikou NDP, rozložení pólů přenosové funkce čebyševských NDP v komplexní rovině

19. Modulové charakteristiky NDP s inverzním Čebyševovým a Cauerovým průběhem (typické charakteristiky pro sudý a lichý stupeň aproximace) 
20. Vlastnosti imitačních funkcí dvojpólů LC, principy Fosterova  a Cauerova algoritmu realizace LC dvojpólů
21. Příklady jednoduchých LC dvojpólů (sériový, paralelní), kmitočtové charakteristiky

22. Možnosti realizace NDP příčkovými LC dvojbrany 

23.  Ideální operační zesilovač, vlastnosti, náhradní schéma

24.  Realizace základních lineárních operací (násobení konstantou, sčítání, derivování a integrování) operačními zesilovači
25. Princip kaskádní syntézy aktivních filtrů s operačními zesilovači

26. Základní dílčí přenosové funkce 1. a 2. řádu stavebnicových selektivních bloků

27. Zobecněný imitanční konvertor, možnosti realizace DP, HP, PP z LC prototypu

28. Filtry se spínanými kapacitory (vlastnosti), simulace rezistoru spínaným kapacitorem

29. Přenosové funkce IIR a FIR číslicových filtrů
30. Možnosti  transformace p-z v případě realizace IIR filtrů, nutné podmínky na transformační předpis

31. Principy transformačních metod založených na invariantní impulsní odezvě, diskrétní aproximaci derivace, bilineární transformaci a jejich vlastnosti 
